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NepiAnyn

To ovykekprpévo apBpo napovoidlet epeovrTikd Oedopéva Kat AmoTeENEOPATd, TA OO IPOEKLYAV OTd
m\aiowa eopvTePNG HENETG OXETIKA HE TNV Emidpaon OLYKEKPIPEVOD EKIIALOEDTIKOD HPOYPIRHIATOS
Exnondevtiki)g Popmotikng otov yveoTikd Kat Koweviko topéa padntov pe avtiopo Ipetopadpiag
Exnaidevong oe mhaiola ovveknnaidenong. ZToxX0 ToL OLYKEKPLEVOL apbpov amotelel 1) mapovoiaon Tov
ApPXKOV AVTAWemV (IPWV TNV eKNatdevTIKy] mapeépfaot)) oxetkda pe évvoleg g Exmaidevtiki|g
Popmnotikrg xat ITpoypappatiopot, dexateoodpav oe aptfpo, padntev pe avtiopod mov gortodoay aro
mv B €wg ) Xt 1adn tov Anpotikod XxoAeiov. Ta epeovnikd dedopéva ooAExBnKav péow QOAGV
a&loAOyNo1g pe COVTOHEG EPWTIIOELG YA TIG APYIKEG AVTEG 1OLEC TOV PADNTOV OXETIKA HE TIG EVVOLEG AVTEG.
Ta anoteAéopata napovolaloov evdlagépov kat epmhootifoov myv vrdapyovoa PiAoypagia pe véa
Oedopéva Ta omota, Opeg Oa mpémel va enexktabovv oe peyalvtepo detypa padntov oto péNov oe
ooVOLAOPO pE OCLYKPLON TOV dedOPEV®V MIPLV KAl HETA Tr| EKIAOeLTIKY| MapépBaon yia Tov eVIOomopo
mOavrig anodopnong Kat aAayng ToV apXKOV aLTOV AVTIAYPEDV.

AEEe1 KAEIO1G: Exnaidevtikr) Poprmotikr), apyikeg avtilyelg, autiopog

Elcaywyn

Ta tehevtaia xpovia, n Exnaidevtikr) Popmotikr| yveopilet peyaln diadoor) (Daniela & Lytras,
2019). BaoiCetat o apyég Oewpiov pabnorng, onwg o Emokodoptopog, 1 Zovepyatiki) Kt 1
Aepeovnur) pabnon (Alimisis & Kynigos, 2009). Zopgava pe toog epevvitég 1) aflomoinorn
epyaleiov Exmmatdevtikrg Popmotikig pmopet va npowbrjoet deSiotnteg tov 2100 aiova, Orwg
elvat 1) KPLTIKL) OKEWT), 1] emAvor) IPoPANEAT@V, Ol KOWVOVIKEG KAl Ol OLVEPYATIKEG dedloTnTEg
(Castro et al., 2018). ApKeTEQ ePeLVITIKEG IIPOOIIADELEG OXETIKC € TV AIIOTEAEOPATIKOTTA TG
Exnadevtikr)g Popmotikr)g (Benitti, 2012) emkevip®vovial 0T0 yVOOTIKO Topéda KAt v
npoadnon evvolwv Oetikov Emompaov (Kandlhofer & Steinbauer, 2016). O polog tov
exniadevtikod  Katd T Oudpkela mpoypappdtev  Exmadeotikryg Poumotikrg  elvat
ODVTOVIOTIKOG Kat KaBodnyntikog, mapéyoviag ot otovg padntég evkatpieg evepynTikig
eunAokr|g oe dradikaoieg ermiAvong mpoPAnpdte®Vv Kat aAnAenidpaong.

210 onpeio avtd adifel va onpeimdel mmg evallaxtikeg 18éeg 1) apyikég avtAnyelg
ovopadovidl ol YV®OLAKEG KATAOKEDEG MO dopobVTAl OTo PLANOG TeV pabntov, xabog
EMXELPODV VA EPPIVEDOOLY TA PAVOPEVA, AANAOEIOPOVTAG J€ TOV PLOIKO KOOHO KAt
ooxvda diagépooy amo Tig emotnpovikég évvoleg (Driver et al., 2005). O topéag tov apyik®v
AVTINJYPEDV KAl EVAAAKTIK®OV 0@V TOV PABNTOV pe QUTIORO OXETIKA He €vvoleg Popmotikr|g
xat Ilpoypappatiopod, Oev éxet evpéwg pelemfei oty Oedvi) kair oy eAAViIK)
BipAoypapia, draitepa otav mpokettat yla padntég pe elO1KEg eKMAatdenTIKEG AVAYKEG.
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Emopévag, kpibnke oxompo va peletnBoov ot apyikég avTAWEL TOV OLYKEKPLHEVOY
pabnTov pe aoTIOpO OXETIKA HE TI§ £VVOLEG CADTEG. ZOPIANPOUATIKA OLAAEXONKav kat
avaAdONKav oTolyeia OXeTIKA He To OLYKEKPEVO epyaleio Exniaidevtikrg Popmotikr)g xat to
avtiotoryo Aoylopko (Lego Wedo 2.09).

Onwg éxet 1101 avagepbei, ta dedopéva g ovykekppévng perétng ovAAexOnkav péom
OOVTOP®V EPMTIOEDV O ePMTI|OEG POANODL aSloAOYNONG T®V CLYKEKPIPEVOV pabdntov pe
avtiopo npw v evapdn g eknadevtikng napepPaong. Ta dedopéva avtd avalvbnkav kat
avadeiyOnkav evOla@épovoeg 10¢eg TOV OLYKEKPHEVOV PADNTOV OXETIKA PE £VVOleEg
Popmotikrig xat ITpoypappatiopod mpv v évapdn TG eKIatdevTiKng Napéppaong oty
orola adtonou)Onke to epyaleio Exmatdevtikrg Popmotikrig, 1o Lego Wedo 2.0®. Béfaua,
evronifovtal Ieploplopol oL aAPopPOoLY TO IEPLOPLOHEVO delypa.

JUPHETEXOVTEG Kal MeBodoAoyia

211 napovod pelety) ovppeteiyav obvolkd 14 pabntég pe avtiopo oe dragopetikeg Tadelg 12
Anpotikev XZyoleiov. Amo too 14 pabnrég povo éva nrav kopitot. Ot pabnrtég aotég
@ottovoav amo my B ¢og xat v ZT tadn tov Anpotikod ZyoAeiov. Avo pabdntég pe avtiopo
oe Swagopetikég taleg (B, A, E, Zt tddn) kat €6t omyv I” 1adn. X mapovoa épevva dev
ovppetelyav ot pabntég pe avTiopo o eSatopkevpeveg mapepaoetg alda ooppeteiye to
OOVOAO TV pabnTev g tadng (ovvolikd 228). Ta 6edopéva mov Ba napovolacTovy APopoLY
T1g eVAANAKTIKEG 10€€G 1) ApXLkéG avTINelg 1OVo TV 14 pabntev pe aotiopo.

To epyaleio Exnaidevtiki)g Popmotikr|g mov adtonoujbnke ot ovykekpijpevn mapepfaon
ATav 1o KAtaokevdoTikd makéto Lego Wedo 2.0® kat to avrtiotoiyo Aoytopkd Omrtikod
IMpoypappatiopoo. Ta epedVNTIKA ep@TPATA SIATOIOGVOVTAL O £CH|C:

o Iloteg etvat ot apyikég aviAyelg TOV Pabnt®v j1e aoTopo yia YeVIKEG EVvoleg
Popmotiknig xat Ilpoypappatiopot;
e Tlotegetvat ot vmoBéoelg 1@V pabntav yia to epyaletio Exnaidevtikrig Popmotikrg Lego
Wedo 2.0® (Evtolég xat Mépn);
Ta epeovrnuka debopéva Mmov OvLYKeVIP®ONKAV HTAV TOWTIKA Kat OLAEXOnkav péowm
epOTNHAToAOyi®V  (APXIKNG aSloAdoynong) Iov OLHMNANP®OAV  YPAIITd (He OLVTOHEG
aravtoetg) OAot ot pabnTég pie avTIoRo IV Vv evapdn g ekmadevTikr|g napéppaong. Ta
dedopéva, av Kat IePLoPIopREVA O TOoOTNTd, avalvdnkav péom Bepatikng avaloong.

AnoteAéopata

Apxwd, kat ot 14 pabntég pe avtiopo dev eiyav épbet oe emagr) CLOTNPATIKA PE TG eV AOY®D
évvoteg Kat 1) Popmotika), pe O\eg Tig AIIAVINOEL 0T OXETIKI) EPAOTIOL Va elvat apvtikeg. Ot
dvokoAieg TV pabntov kat 1) éNAewyn efoweinong pe évvoleg kat dtadikaoieg Emotnuov
STEM (Science, Technology, Engineering and Mathematics) Statonovovtat oe mouwkileg
peléteg (Evayyélov, 2018; Hayes & Kraemer, 2017; Israel et al., 2013).

Emul\éov, oxetika pe v évvowa «Poupmotikry», povo 4/14 pabntég pe aotiopod
vroot)pl{av neg OxeTifeTal fe TV «KATAOKELY] PORHOT» Kat 3/14 amdvinoav nmg arotelet
«padnpa». Ooov agopd v évvola «popmoT», Atyol oe aplpo pabntég (4/14) eaiverat va
KATAavooLV I®G MPOKELTAL yid «pnxavipa». Ta eoprjpata avtd propodv va ocoykptoov pe
avtiotoyn pelétn (Woods, 2006), otv omoia vmootmpiletal mog IHmoAlol pabntég
avTAapPAvovTal To PORIOT GG £VA OBOTNIA PIXAVIOP®V 1} prxavt). Emurpoobeta, odppava
pe xamoteg amavtroelg (4/14), to popnot eivat «ratyvidw. Emurpoobeta, Atyol oe apiBpod
pabntég (3/14) anedooav ota popnot «avipemva Xapaktplotkd Kat pépn». Emong, ot
HikpOTepOl oe nhikia pabntég eSéppacav Vv Aroyn I®g Ta POPIIOT EXOLV «OKO TOVG (KA



554 12° NaveAArvio Kat AleBvég Tuvedplo

1] KAKO) Xapaxtpa». Avaloyeg épevveg vnootnpifoov mog ooxva ot pabntég amodidoov
avOpOIOPOPPIKA XAPAKTNPLOTIKA OTA POPIOT Kt DIIOOTNPIfouV MG Ta POPIOT PITOPEl Va
€XouV «O1KI] TOLG KAAI| 1] KAKI] HPoomikot)ta» (Ahmad et al., 2016). Ta otowxeia avta
rapovotafoov opototrteg pe ototyeta peréng (TowoAarag, 2016), oty omoia amodidovrat
OTO Veapo NG NAKIag Kt To €id0g Tov popmot pe ta omota £xoov epbet oe emagr) ot padnteg.
EmuAéov, oxeTika pe ) XPnooTnTa Tov POpIOT ol meptoootepor pabdntég (10/14)
vnootpl{av Nmg ta popnoT éxovv to polo «Pondod Tov avBpaomov». ‘Ocov apopd Tov TPOmIo
Aettovpyet éva popnodt, mepimov ot pool pabnrég (6/14) vmoompi€av ot «hettovpyel pe
poatapiegy. Ymmjpyav xat pabdntég (4/14), ot onoiot vmoom)pi€av nmg eva popmot «Aettovpyet
POVO ToL», X®PIg va elval amapattntn ovyKekppev mmyr| evépyeag. Emmhéov, oxetikd e
CEAEYYO TOV POUTOT», Ol OMOVTNCELG TOV LOONTOV HOPACTNKAY OVALESH GTOV «XEPICHO
a6 avipomovey (4/14) kot v «owtéovoun Asttovpyion (4/14), dedopéva Tov coPPVOLY
pe otolyeia AV epELVOV yia Pabntés, OPmG, TOUIIKIG eKITAiOEDONG, Ol OHOl0l €XOLV OTO
HOaAO TOLG TA POPIIOT MG «ECDITVEG» OLOKEDEG TTOL Aettovpyovv avtovopa (Woods, 2006).
Emu\éov, @dvnke dvokoAia otig évvoleg «Evtohr» kat «IIpoypappa». Atyor (2/14)
pabnteg napopoiacav my «IAwocoa IIpoypappatiopod» pe «myv avlpomvy yAoood Kat
opthia». Emiong, Atyot pabnrég (3/14) eimav nmog «eviohr)» eivat 1 «8ovAetd Tov POpmOT»,
ovyyéovtag v e Vv évvola «rpoypappa». Kdamoteg Ayeg oe apiBpo peléteg oty Tomik)
exraidevor), ava@époov Svokoieg pabntav oe évvoteg ITpoypappatiopod (Crow et al., 2018).
21 ovvexela, 06oov agopd td ewovidia T@v evtodwv Omtikov ITpoypappatiopod tov
yneraxov mepiBdiioviog tov Lego Wedo 2.0%, ta ewovidia (evtolég) mov @avnxkav va
OvoKOAeDOLY TOLG PABNTEG MEPLOOOTEPO, ITAV Ol EVIONEG «TaXLTNTA», «Katevfovon» Kat
«XpOVOG Kivnong», «obLVOeon POHIOT», «OTARATH», «aobntmpag amootacng-kAiong»,
«aA\ayn] XPOHATOG-P®G» Kat «emavdAnyrn». Ot pabntég 6ev SvokoledTnKav tO0O0 Vva
VII00£00LV T ONPACLA TOV EVIOA®V «I1)X00» aA@OD IOANOL DIIEfecaV OMOTA TO VONPd Tovg
(7/14) xabog xat avtrg «ng evapne» (4/14). Tehog, doov agopd ta «e€aptrpata Lego Wedo
2.0%», kamotot (5/14) pabnrtég avayvoploav ta Kak®dia alAd Oxt pépr), OIOG «eYKEPANOG»,
«KWITPag» Kat «awobntpeg» (povo 1-2 pabnteg eypayav vrobéoetg). Ot dvoxoieg avtég
propoov va amodobfodv oy éNAenpn Iponyovpevig eSOKEIDONG TOV OCUYKEKPIHEV®OV
pabntov pe To ovykekpipévo maxeto Exmatdevtiki)g Popmotikrig Kat 1o avtiototyo AoylopiKo.
Ot apykég avtég avtlnyelg tov padntov pe aoTiopo yua évvoleg Popmotiknig xat ot
ODOKOAiEG OXETIKA € TIG EVTONEG TOD CLYKEKPIEVODL YrPLakov meptPailovTog Tov OmTikod
IMpoypappartiopod xat v pepov mov nepthapPdavoviat oto makéto Lego Wedo 2.09
neplopifovrat oTovg oLYKeKPLEVODg 14 pabntég pe avtiopo.

Juunepdouara

Zvvowyilovtag otn mapovod peNETn €0T® yila Ieploplopévo apldpod pabnteov pe avtiopd
(IMpatopabprag Exnaidevorg), avadeiybnkav evolapepovta ototyela Kat apyikeg avTAyelg
TODG OXETIKA 1€ OLYKEKPpEVEG évvoteg Popmotiknig kat Onrtikoo Ilpoypappatiopoo. Iapolo
mov cLANEYOnKav Sedopéva OXETIKA He TIG APXIKEG AVTIAYELG KAl TOV PAbNTOV TOIKIG
avdamtodng, AOYym XPOVIK®V IEPLOPLOPRV dev fTav dvvarr 1 avaloor) alAd Kat 1) eSaywy)
OOLUIEPACPATOV Y1d Tr| HETAPOAL] TOV eVAANAKTIKGOV 10e®V TOV 1010V padnteov petd to mépag
TOV OLVAVTIOEDV TG EKIIAIOEVTIKLG TIAPERPaong.

Enopévag, xpivetat xpriotpo oe peAAovTikég épeoveg va mpayparonotndelt ooykplon tov
apXKOV aviyemdv 1] ©Ve®vV TOV padnteov Impv Kat petd v OAoKAfp®on pidag
EKTIAOEVTIKIG HAPEP PAOTG IPOKEWEVOD VA EVTIOMOTOLV Kot va e§ay0odyv oopmepaoparta yia
mBavég peraPolés tov Wewv avtav. Evowagépov Oa mapovoiale kat 1 mpaypatonoinorn
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avTioTOLX®V HENETOV OYeTIKA Me pabntég Ttomkrg avdamtodng avadeikvoovtag mbaveg
«poTifa» OYeTIKA Me TG eVAMAKTIKEG 10€e¢ 1) aAVTIAYelS TOV PAONTOV OXETIKA TIg
ovykekppeveg evvoteg Popmotikg xat Ilpoypappatiopoo.

‘Onwg éxet 1101 avagepbel, eviomiotnkav meploplopéva Kat ArOCIAOPATIKA OTolyeld oe
avTioTtol eg HENETEG, KUPLDG OXETIKA HE TG AIIOWELG KAl AVTINWELS TOV PabnTtov TOMKIG
avdamntodng yla 1o popmot kKat Tt Asttovpyla toog. H mapovoa pelétn epmhovtilet oe
neplopopévo PBabpo PéPaia, ) PrPAloypagia pe ototyeia oXeTIKA pe Tig eVAANAKTIKEG 10€€eg
Kat anmoyelg tov padntov pe avtiopo yia ta Popmot 1) tov [poypappatiopo. Emonpatvetat
II®G TA AIOTEAEOPATA APOPOLY MEPLOPLOPEVO Selypa KAt KPIveTal eEKTAOT TG EPELVAG WOTE
va evioxvlel 11 eyKDPOTNTA TOV AITOTEAEOPATOV aDTOV. TENOG, 1) OLYKEKPIEVY) peAétn
arotedel plag amo Tig mpaoteg Impoorddeleg diepedvnong Tov {NTPRATOS TOV APXIKDOV
avtApeov padntov pe eldikég eKImatdenTIKEG aVAYKeS OXETIKA e évvoleg ExmatfenTikr|g
Popmotikrig xat Ilpoypappatiopod, to omoio, Opmg xprjéet mepattépem Slepedvnong.
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